
Технічні характеристики
Таргет: MATEKH743
МК: STM32H743
Гіроскоп/акселерометр: 2xICM-42688-P
Барометр: DPS368
Blackbox: слот під MicroSD карту
Прошивка: Ardupilot, Betaflight, INAV 
Підтримка двох камер (переключення через PinIO1(User1)
UART: 7шт
Servo: 12 шт+ 1 LED
I2C: 2 шт
CAN: 1 шт
SPI: 1 шт
АЦП входи: 6 шт
USB: вбудований Type-C на платі+вихід для виносного USB
Живлення: 6-12S
BEC1: 5V 3А 
BEC2: 12V/18V/24V 3А 
Розміри: 52*44 мм
Монтажні отвори: 30.5*30.5мм, M3

ГАЛИЧИНА H743 12S v1 
Універсальний контролер для коптера/крила/НРК дата редакції 08.10.26

Значення множника напруги

BATT_VOLT_MULT 21

Voltage scale 210

Current scale 2100

ArduPilot

BetaFlight 

INAV
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Перемички для налашту-
вання напруги Vsw 
(живлення камер та VTX):

- по-замовчуванню 
12V

- для 18V - запаяти ліву 
перемичку

- для 24V - запаяти 
перемичку

Контакти та важливі елементи

Роз’єм підключення ESC/PDB 

Кнопка переходу
в бутлоадер

Перемички для налаштування 
напруги Vs (живлення серво)

- по-замовчуванню живлення 
відсутнє:

- для живлення від вбудова-
ного BEC1 5V - запаяти праву 
перемичку

- для живлення від зовніш-
нього BEC запаяти ліву 
перемичку

Servo 10-12

Контакти підключення зовнішнього 
BEC-а (живлення серво)

Servo 1-9

UART7+CTS/RTS для 
телеметрії ArduPilot

Телеметрія ArduPilot

CAN

Індикація живлення

CAN

Камера 1Камера 2Аналоговий датчик 
повітряної швидкості

Керування
підсвіткою

I2C1I2C2Бузер

I2C2

SPI

Роз’єм підключення
виносної плати USB 
та бузера

Індикація стану

Підключення зовнішнього 
BEC (живлення серво)

UART2+I2C (GPS)

DVTX ELRS

Аналоговий 
відеопередавач
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